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第 11号特定重要技術研究開発協議会（第３回） 

 

１. 日時 

  令和８年９月 14日（月）14:00～15:00 

 

２. 場所 

オンライン開催 

 

３. 議題 

（１）研究の進捗と当面の計画について 

（２）質問や要望等の意見交換 

 

４. 議事要旨 

議題（１）について、出席者から資料２に基づき研究開発の進捗状況について説明が行われた。 

議題（２）について、出席者間にて今後の社会実装に向けた研究開発に関する具体的な意見交換が行われ

た。出席者からは、無人機技術を用いた効率的かつ機動的な自律型無人探査機（AUV）による海洋観測・調査

システムの構築が、無人化・省人化による海洋状況の早期把握や、有人船舶の立ち入りが難しい海域での安

全な観測・調査に資するものとして、災害時の捜索活動や警戒警備、海洋の安全保障、経済安全保障の観点

等から幅広い関心と期待が示された。また、AUVの運搬・投入・回収に係る自動投入・揚収や自律制御等の技

術の成熟に関心が示されるとともに、把握したニーズを具体的なミッションに落とし込み、技術開発の方向

性や要求スペックの妥当性を評価・分析することの重要性について要望が示された。加えて、深深度化を目

指す AUVの運用形態や中間評価・ステージゲート評価における評価の考え方について質問がなされ、これに

対し、具体的なミッションを想定した関係者へのヒアリングの継続や、中間評価を見据えた研究開発を着実

に進める方針が確認された。 

 

（以 上） 


